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sguema general de un sistema automatizado (I)
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Ssguema general de un sistema automatizado (II)

Preaccionadores
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Parte de SHets
Control

Parte de
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y Explotacién

* Légica cableada ...
*PLC’s

* PC+Tarjeta E/S

* Microcontroladores

* Reguladores Digitales
* Etc...

* Panel de mando
* PC+SCADA

Interface S-P
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logia para la parte de control

} Equipos fabricados en SERIE

}AMBIENTE EXPLOSIVO

SENALES TODO-NADA SENALES TODO-NADA y/o
NUMERICAS y/o ANALOGICAS

. Tratamiento MANDO REGU-
Tratamiento LOGICO LOGICOy  DE EJES  LACION
NUMERICO

Acciona-

dores
eléctricos

|

I [

I | |

I | | |

| | | | |

| | I | |

| | | | | I
Mando Control Cubierta Circuitos
hidréulico numeérico antidefrag. | pajo pedido
Seguridad-i




UNIVERSIDAD DE OVIEDO

Tecnologia electrica

ando: relés, contactores, temporizadores, ...
el sector

as

] mantenimiento
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Componentes: para automatismos el
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automatismo eléctrico (1) 4O,
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Inversién del sentido de giro de un motor trifasico.
Mando con pulsadores y parada con finales de carrera.
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automatismo eléctrico (l)

TT
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Inversién del sentido de giro de un motor trifasico.
Mando automatico con temporizadores.
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automatismo eléectrico (llI)
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Control automatico de una escalera eléctrica con barrera fotoeléctrica
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Tecnologia neumatica

lizacion del aire comprimido para
juier tipo de trabajo.

s de mando: valvulas, cilindros, etc.
] sistema neumatico.
as neumaticos una vez instalados.

eneral.
re en buenas condiciones es costoso.
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Distribucion de aire en anillo
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mentos eléctricos y electroneumaticos 40
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Electrovalvula 3/2, acc. directo Electrovalvula 5/2, de impulsos servopilotada
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Representacion de esquemas neumaticos

. Trabajo

Diagrama movimiento-fase
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Ejemplo de sistema neumatico
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al  Estudio del ciclo.

Diagrama movimiento-fase
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icacion de electroneumatica

PNEUMATIC MANIFOLD
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neumatico secuencial

anaoNs=sa600
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Tecnologia hidraulica

stria emplea el aceite a presion
alquier tipo de trabajo. En esencia
r a la neumatica.

fuerzas.
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Ejemplo de aplicacion de hidraulica
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Extend

| LADDER LOGIC DIAGRAM

ey

FL-&

e —
b
e | W1 Bk .
: TT>{ :
I LI I
| I
SOL-1 |, SOL-2
L
= RS
L1
é'l ) -
"
o ®
Fizl ) S}

Press this toalbar buttan
to simulate the entire project
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e aplicacion de hidraulica 4O,
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“ HYDRAULIC DIAGRAM H

If the leweris pushed, — |
press the START Pushbutto] e  gra Pt R
to activate the motor. e T i -

Push the lewer,
STOF Lo activate the
cylinder.

Fressthe STOP Pushbutton
to stop the motor.
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hen the logic switch is at 0,

the numbers will count up.
hen the logic switch is at 1,

the numbers will count down.

LIPIDCE

This logic switch will reset the
number in the display.

IThis logic switch represent
the value ofthe first hit {1).

IThis logic switch represent
the value ofthe second bit {2).

[This logic switch represent
the walue afthe third hit (4).

This logic switch represent
the walue ofthe faurth hit (33,

This Pushbutton will make the
hexadecimal number appear on
the display.

IThiz logic switch will reset the
tirmer.
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automatismo electronico

anaoNs=sa600
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